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Problem ,,wyczuwania maszyny” przez operatora we wspotczesnych tele- i serwooperatorach.
Prawo Webera w odniesieniu do elementow sterowniczych maszyn. Kwantyfikacja jakosci
ergonomicznej - problemy metodologiczne. Mierniki jako$ci ergonomicznej. Badania jakosci
ergonomicznej uktadu sterujacego w wykorzystaniem catkowych kryteriow oceny jakos$ci
regulacji. Symulator ED3 do badania i optymalizacji ergonomicznej uktadéw sterujacych:
budowa i dzialanie. Zastosowania: maszyny robocze, telemanipulatory inspekcyjne,
oceanotechnika, manipulatory laboratoryjne, mikromanipulatory medyczne.



