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W celu przeprowadzania ergonomicznej optymalizacji parametrow uktadéw sterowniczych
maszyn zbudowano symulator dziatajacy na zasadzie pomiaru jakos$ci regulacji z
zastosowaniem kryterium catkowego opartego na ksztalcie charakterystyki czasowej
odpowiedzi operatora na wymuszenie. Repertuar zmiennych symulatora obejmuje 16
parametréw uktadu sterujacego, ktore moga by¢ kojarzone w dowolne zestawy. W drodze
eksperymentalnej znajdywane sa te kombinacje wartosci poszczegolnych parametréw, dla
ktorych jako$¢ regulacji jest najlepsza. Przedstawiono wyniki badan nad optymalizacja
parametréw uktadu sterujacego z dzwignia reczna.



